1. Для установки приложения отсканируйте QR-код ниже:
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2. Отобразится экран установки. Выберите версию для IOS или Android в зависимости от вашего телефона:
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3. После завершения установки выберите английский язык:
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4. Поверните ключ зажигания квадрицикла во включенное положение. Активируйте Bluetooth на телефоне, затем выполните сопряжение контроллера с приложением, чтобы найти его текущий номер, после чего подключитесь, как показано на рисунке. 
5. Зайдите в меню «Params» (параметры), нажмите на раздел «Compact» (компактный) и выберите «Professional» (профессиональный):
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6. Обновите систему:
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7. Селективное управление параметрами
Измените максимальную частоту вращения на 4 000 об/мин и нажмите кнопку ОК:
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8. Если настройка выполнена успешно, отобразится изменение параметра.
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